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Motivace pro navigaci
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Vyuziti potencialu stroje...




Cilena aplikace hnojiv a pesticidu...




Efektivni prace diky sekcni kontrole...

Enter Observed Overlap Distance

Observed Overlap Distance

Average distance between the location of the
last seed planted and the desired seed
placement.




Dokumentace prace...

Active Run Pages: Guldance . ®© @

Location m Guidance
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Znalost vstupu a vystupu z pole...
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h podminek...
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Prace za kazd




Opravdu za kazdych !l




Dva zakladni komponenty navigace @

GNSS prijimac — lokalizace Terminaly - ridici funkce
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Co skryva prijimac ? @

STROM

GNSS antenu E PN S = e PY
Gyroskopy 21 QD EI°




Neni ,presnost” jako ,presnost” @

Signal zdarma Placeny signal
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Tram Line Settings @

® QOvladani navigacniho systému

* Automatické otaceni na souvrati
Ovladani ISOBUS naradi
Rizeni sekci
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_ Dalsi funkce pro zjednoduseni prace

. ° Oznacenikolejovych Fadka

® Sdileni pokryti mezi stroji — T —
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Telematika zemeédélskych stroju @

TELE =telekomunikace
Infromatika = MATIKA

Data ze stroje nejsou jen GPS pozice...




Predikce poruch

PROAKTIVNI pfistup
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Chybové kody

AKTIVNI pfistup




Sprava agronomicky dat

MyJohnDeere.com AglLeader SMS
- cloudové reseni - program pro Windows
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JDLink™ Dashboard OperacCni stredisko s




Sprava hranic
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VytvoFit projetou vnéjii hranici @

Nové hranice
Bod odsazeni

Posun hranice

HRANICE Z POKRYTI
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Sprava navadecich linii
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Sprava dat dokumentace

Vynosova mapa Satelitni snimek




Sprava a prenos dat
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Porovnani formatu @

STROM

ISOXML - pouze zakladni informace Displeje — vice informaci

* Klient, farma, pole * Rozsifena data dokumentace (HL,

* Hranice, ,primé linie” spotreba,...)

e Produkty, Plodiny * Vice vrstev (napr. eroze,..)

e Data dokumentace * Oznaceni prekazek

e Ukoly, komentare * Linie krivky, uzavrene krivky

* Posuny linii, kolejove radky

* Profily naradi, ridicu, apod.
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Available on
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Vrattt se k pdvodnimu uspofadani {_‘D
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STROM PRAHA AS.
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0 174 km E Ping RDA
Data Sdilet Sdilet
Ultimate stroj umisténi

Detaily o stroji
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Doba Provozu Palivo DEF
Motoru

Provozni hodiny stroje
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Available on the

App Store

Google Play

8:037
<4 Hled!

£ Detaily upozornéni
OTHER ITC 523274 02

uno 0/ 19 07 36 ’1;
D'agnost»cké kody zavad

OTHER ITC 52327402 GPS position, - GPS
position is not available,

**LAT/LONG LOCATION AT THE TIME
OF ALERT**
49232583, 17.312167

N

**Make**
JOHN DEERE

Sloven

Bratislava

**Model**
6195R Budapest
..p'N..

1LOG195RLFP845522

**Qccurrences**
1

**Duration**
1351

**Engine Hours**
26891

4 Hleds!

Pracovni ovliadace

Osivo Aplikoval

10. Eervence 2018
(6 Pole)
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W DOXONGENO 07/10/18

Zpracovand plocha
Prumérny vynos

Vihkost

.s, POSLEDNI AKTUALIZOVANE 0710714

Zpracovana plocha
Prumeérny vynos

Vihkost

Skiizen

7:577

4 Hleds!
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& 2018 P3enice (evropska zimni): Sklizef

1029 923

Vrstva - Vynos

r

STROM Praha a5, Jer

Celkovy vynos
Priméma vihkost
Zpracovana plocha
Mokra hmotnost

Priméma mokra hmotnost

Priimarna rurhinet
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JDLink Mobile & MyOperations & MyJobs

ol AG .

Sdileni mobilniho umisténi Hotovo

Sdilite polohu vaseho stroje
Ujistéte se, Ze v nastaveni zafizeni mate

aktivované sluZby urCovani polohy a sité Wi-Fi
nebo mobiini sité,

Stroj
&8 ZETOR 7745

Sdilet mobilni umisténi

PLOCHA
13.0
nko Ko 4.5
102,80 t
7.78 tha
1234 %
13,21 ha
103,30 1

7,82 Vha
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Dekuji za pozornost



